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Miejsce przedmiotu w programie studiéw:

Przedmiot obieralny w programie studiéw stacjonarnych Il stopnia (magisterskich) dla kierunku
MiBM na Wydziale MRIT ? obligatoryjny dla specjalnosci Samochody i Ciggniki.

Zalozenia i cele przedmiotu:
Zapoznanie studentéw z podstawami fizycznymi sterowania procesami w pojazdach
samochodowych, z istniejgcym stanem techniki w tym zakresie i perspektywami rozwoju w
najblizszym czasie. Takze poznanie metod projektowania i testowania uktadéw sterownia.

Tresci programowe przedmiotu (opis przedmiotu):
W ramach zajeé¢ laboratoryjnych studenci analizujg modele symulacyjne wybranych uktadéw
sterowania oraz zapoznajg sie z budowg elementéw skfadowych wybranych uktadéw.
1. Modelowanie ukfadu sterowania dla systemu ABS ? analiza parametréw i ich wptywu na prace
ukatdu.
2. Rozbudowa modelu ABS o model uktadu hydraulicznego.
3. Model HiL uktadu ABS ? analiza stanowiska i pracy rzeczywistego sterownika ABS w
Srodowisku HIL.
4. Symulacyjne badanie sterowania uktadem napedowym z automatyczng skrzynig biegow.
5. Badania na stanowisku symulacyjnym zespotu napedowego z automatyczna skrzynig biegéw.
6. Badania symulacyjne sterowania zawieszeniem poétaktywnym.
7. Badania sterowania zawieszeniem potaktywnym na stanowisku symulacyjnym zawieszenia
¢wiartki samochodu.

Przedmioty wprowadzajace i wymagane wiadomosci wstepne:
Zakres wymaganych wiadomosci obejmuje informacje zdobyte na przedmiotach dotyczgcych
budowy samochodéw i dziatania ich podzespotéw, dotyczacych teorii ruchu samochodu i metod
jej badania (przedmiot symulacyjne badania ruchu pojazdu, badania i diagnostyka).

Forma zaje¢ i metody dydaktyczne:
Laboratorium komputerowe z symulacjg i badaniem uktadéw sterowania w pojazdach.

Forma i warunki zaliczenia przedmiotu —wymagania i system oceniania:
Laboratorium ocenione na podstawie sprawozdan z wykonanych éwiczen.
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